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МОДЕЛИ ДИАГНОСТИРОВАНИЯ ЭЛЕКТРОТЕХНИЧЕСКИХ 

УСТРОЙСТВ ЭЛЕКТРОПОДВИЖНОГО СОСТАВА 
 

Рассмотрены актуальные проблемы, возникающие при решении задач 
повышения эффективности в эксплуатации, диагностике и ремонте 
электротехнических устройств ЭПС. Описан метод тестового 
диагностирования, которому принадлежит важная роль в определении 
требуемого уровня качества функционирования и надежности 
электротехнических устройств. 

In this study is associated with the allocation of topical problems arising in 
solving problems, improving efficiency in operation, in the diagnosis and repair of 
electrical devices EPS. In determining the required level of quality of operation 
and reliability of electrical devices, a large role belongs to the methods of test 
diagnosis.  
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В диагностических комплексах используются такие режимы как 

тестовый и функциональный. Тестовый режим основан на разделении 
основного источника от управляющего сигнала. Итерационнные методы 
измерения рационально используются для получения характеристик и 
параметров объекта диагностики [1]. Существует большое число устройств, 
где тестовый режим диагностирования требует измерения скоростей, что 
затруднительно сказывается на применении точных итерационных методов, 
требующих значительных временных ресурсов. Высокий уровень 
достоверности  может быть получен уменьшением вероятности событий 
забраковки исправного устройства и необнаружения неисправности или 
отказа, что требует значительного уменьшения инструментальной и 
методической погрешности систем измерения.  

Уменьшение методической погрешности систем измерения может привести к 
повышению достоверности в тестовом режиме диагностирования. Возможны два 
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варианта: первый - между полезным сигналом и помехой отсутствует корреляция, 
второй – между сигналом и помехой существует корреляционная связь. 

Алгоритм диагностирования приведен на рис. 1. 
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Рис.1. Алгоритм диагностирования 
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За основу тестовых методов диагностики была взята подача тестового 
сигнала управления, а также получение отклика контролируемого устройства 
и сравнение показателей с допустимыми нормами.  

Структурная схема тестового измерения показана на рис. 2.  
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

Рис.2. Структура модели диагностики электрических схем: 
ОС – обратная связь; ОД – объект диагностирования; УК – устройство 

коммутирующее; ИТ - измерительный тракт; УОС – устройство обработки 
сигнала;  УРО – устройство регистрации и отображения 

 
За период времени накапливается результат измерения, после чего 

можно вычислить значение контролируемого параметра состояния объекта 
диагностирования ОД.  

На основе построенной модели диагностируются параметры объекта [2-
3]. Следует отметить, что модели, основанные на статических методах 
вычисления, не позволяют сделать корректировки результатов с учетом 
возможной методической ошибки измерения. Соответственно нужно 
установить функцию состояния объекта с выявлением ошибки первого и 
второго рода. 
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